Přímka je určena dvěma různými body.  ↔ AB
Např. A, B,  A ≠ B

	p = ↔ AB
	Přímka p je určena dvěma různými body A, B.




	
X p      
	Bod X náleží přímce p.




	
A  p ∩ q
	Bod A je průsečík přímek p, q.




	
p  q
	Přímka p je kolmá na přímku q.




	
r || s
	Přímky r,s jsou rovnoběžné.




	↔ AC || ↔ BD 
	Přímky AC a BD jsou různoběžné.




	
S  ↔ AC ∩ ↔ BD 
	Bod S je průsečík přímek AC a BD.




	→ PX
	Polopřímka PX, bod P je počátek polopřímky.




	AB, |AB|
	Úsečka AB, délka úsečky AB..




	k ( S, r )
	Kružnice k se středem v bodě S a poloměrem r.




	

A  p ∩ k, B  p ∩ k
	Body A, B jsou průsečíky přímky p a kružnice k.
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